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VILLAMOS SZERVOHAJTASOK

Tantargyi kovetelmények
a mechatronika szakos Msc hallgatok szamara

1. Oktatasi kovetelmények.Bevezetés. Hajtastorténeti attekintés, a fejlédés utja.

Tomegek €s tehetetlenségi nyomatékok atszamitdsa a hajtds motortengelyére. A hajtds mechanikai
stabilitasa a hajtott és hajté nyomatékokbol.

2.A motorok nyomatéka, alaptipusok. Terhelonyomaték-fajtak, jellegzetességek.

3. A hajtas siknegyedei, indokoltsaguk. A hajtas mozgasegyenlete. Villamos gépek melegedése.
Veszteséghd, hdegyensuly, allandosult allapot. Hoallosagi osztalyok. Hiitési modok, tipikus terhelési
tizemallapotok. Hévédelem alapja.

4. Egyenaramu motorok. Miikddési elv, jellegzetes épitési modok. Alapegyenletek. Alapkapcsolasok,
gerjesztésfajtak. Az allandomagneses kiilsdgerjesztésti egyenaramui motor. Taplalasi modok. Valtozo
fesziiltségrol taplalt motorok. Jelleggorbék.

5.Hatésvéazlat. Tipikus tizemmodok vizsgélata a szogsebesség-nyomaték sikon.

6. 1. ZH megirasa.

7. Egyenaramu motor modellezése. Aram, nyomaték és sebességgorbék szamitasa C vagy Pascal
nyelven irt szimulacios programmal, adott paraméterekkel. Modellezés VISSIM szimulécios programmal
sebesség- és pozicidszabalyozasra. A program bemutatasa, haszndlata, feladatkiadas.

8. Egyenaramu szervohajtasok szabalyozasanak elvei. Aram, fordulatszam —és pozicioszabalyozasok.
Tipikus megoldasi elvek, eszkdzok és modszerek, programozasi lehetdségek.

9.Tipikus aramiranyitos hajtasok és lizemiik. Aszinkron motorok ¢s tizemiik. A frekvenciaszabalyozas
elve. A fluxusvektor-szabalyozas elve. Tipikus hatésvazlat.

10. Szinkronmotorok alkalmazésa. Modern allandomagneses négyszog- és szinuszmezos,
mikroprocesszor- iranyitasu szinkronmotoros szervohajtasok fluxus- és d&ramvektor szabalyozasanak
felépitése, sebesség- és pozicidszabalyozasa, lizemi tartomanyai.

11. Matlab-szimulaciés modellezési lehetoségek.

12. 2. ZH megirésa.

13. Matlab-szimulacios modellek bemutatasa szinkron szervohajtésra.

14. Léptetdmotorok.

Feladatok: Szabalyozott egyenaramu hajtds modellezése VISSIM szimulacioval. Korerdsités-beallitas
valtoz6 idéallanddja aperiodikus pozicidszabalyozasra. Elemzés.
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